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MIERNIK  SIŁOMIERZA     UCT- 5886 S 
     

Miernik współpracuje z dowolnym czujnikiem tensometrycznym w układzie pełnomostkowym. Czujnik połączony 
jest z miernikiem kablem zakończonym złączem. Czujnik może mierzyć siły ściskające i rozciągające.  
Sygnał pomiarowy z mostka przetwarzany jest w układzie elektronicznym wzmacniacza i podawany jest na wejście 
miernika cyfrowego. Miernik zawiera wzmacniacz pomiarowy czujnika, wyświetlacz cyfrowy wskazań  mierzonej 
siły z funkcją zapamiętania i wskazania wartości maksymalnej (szczytowej) mierzonej siły. Miernik zasilany jest z 
wewnętrznej baterii 9 V lub poprzez zasilacz sieciowy 9 V DC / 230 V AC (opcja) 
 
 

DANE TECHNICZNE  

Rodzaj czujnika  .............................. tensometryczny 

Oporność mostka ............................ 350 ÷ 4500 W 

Wyświetlacz cyfrowy miernika ....... a-num   5 cyfr 

Wysokość cyfr ................................. h = 12 mm 

Sygnalizacja:  

 - przekroczenie zakresu  .............. "OVERLOAD" 

 - wart. dodatnia (ściskanie) .......... znak  " + " 

 - wart. ujemna (rozciąganie) ........ znak  "-"  

 - wartość szczytowa ..................... dioda MAX 

  - rozładowana bateria ................... "LOW BAT" 

Zasilanie  ......................................... 9 V 
Obudowa  ....................................... 100 x 180 x 40 mm 

Warunki pracy : 
-  temp. otoczenia ...........................   0 ÷  + 45 

o
 C  

-  wilgotność ..................................... ¢ 80 % 

 

 
PRZYKŁAD  OZNACZENIA 

 
 
 
 
 

 

 
 
 
 
          MOSTEK CZUJNIKA 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  UCT- 5886S / 1000.0 daN / 230 V 
  :  : : : 
Typ  ..................... :  : : : 
Zakres pomiarowy ....................... : : : 

Jednostka skalowania ................................ : : 

Zasilacz sieciowy (opcja) ......................................... : 
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DUKUMENTACJA TECHNICZNO ς RUCHOWA 

aL9wbLY {L_haL9w½! 
UCT-5886 S 

 
1. Zakres stosowania 

Miernik przystosowaƴȅ ƧŜǎǘ Řƻ ǿǎǇƽƱǇǊŀŎȅ Ȋ czujnikami 
ǘŜƴǎƻƳŜǘǊȅŎȊƴȅƳƛ ǿ ǳƪƱŀŘȊƛŜ ǇŜƱƴƻƳƻǎǘƪƻǿȅƳ 
ŘȊƛŀƱŀƧŊŎȅƳƛ ƧŜŘƴƻ ƭǳō ŘǿǳƪƛŜǊǳƴƪƻǿƻ ƴǇΦ ǏŎƛǎƪŀƴƛŜ - 
ǊƻȊŎƛŊƎŀƴƛŜ 
 

2. Budowa 

2.1 Programowalny miernik zabudowany jest w 
ƻōǳŘƻǿƛŜ ȊŀƳƪƴƛťǘŜƧΣ ǿƻƭƴƻǎǘƻƧŊŎŜƧ. 

2.2 DƴƛŀȊŘƻ ȊƱŊŎȊŀ Řƻ ǇƻŘƱŊŎȊŜƴƛŀ kabla czujnika 
ǳƳƛŜǎȊŎȊƻƴŜ ƧŜǎǘ ƴŀ ƎƽǊƴŜƧ ǏŎƛŀƴŎŜ ƻōǳŘƻǿȅΦ 

2.3 aƛŜǊƴƛƪ Ȋŀǎƛƭŀƴȅ ƧŜǎǘ Ȋ ǿŜǿƴťǘǊȊƴŜƧ ōŀǘŜǊƛƛ  
 

3. Parametry techniczne 
- wg karty katalogowej 

 
4. hōǎƱǳƎŀ 

4.1 tƻŘƱŊczȅŏ ƪŀōŜƭ ŎȊǳƧƴƛƪŀ Řƻ ƎƴƛŀȊŘŀ ȊƱŊcza 
4.2 ²ƱŊŎȊȅŏ ȊŀǎƛƭŀƴƛŜ ǿƱŊŎȊƴƛƪƛŜƳ  ½!_ 
4.3 Przyciskiem ZERO wyȊŜǊƻǿŀŏ ǿǎƪŀȊŀƴƛŀ ƳƛŜǊƴƛƪŀ 
 Uwaga ς ȊŜǊƻǿŀƴƛŜ ǇǊȊȅ ƻōŎƛŊȍƻƴȅƳ ǇǊȊŜǘǿƻǊƴƛƪǳ 
ŘȊƛŀƱŀ Ƨŀƪ αǘŀǊƻǿŀƴƛŜέ ǇƻƳƛŀǊǳ 

4.4 ½ŀŘŀŏ ƻōŎƛŊȍŜƴƛŜ ǇǊȊŜǘǿƻǊƴƛƪŀ 
4.5 ²ȅƪƻƴŀŏ ǇƻƳƛŀǊȅ 
 Przekroczenie zakresu pomiarowego 
ǎȅƎƴŀƭƛȊƻǿŀƴŜ ƧŜǎǘ ǿȅǏǿƛŜǘƭŜƴƛŜƳ OVERLOAD 

4.6 ²ȅƱŊŎȊȅŏ ȊŀǎƛƭŀƴƛŜ ǿȅƱŊŎȊƴƛƪƛŜƳ  ²¸_ 
 

5. tŀƳƛťŏ ǿŀǊǘƻǏŎƛ ƳŀƪǎȅƳŀƭƴŜƧ 

5.1 tǊȊȅŎƛǎƪƛŜƳ w9{9¢ ǿƱŊŎȊȅŏ όǇǊȊȅŎƛǎƴŊŏ  ƛ 
ǇǊȊȅǘǊȊȅƳŀŏ ƻƪΦ н ǎŜƪΦ  - miga dioda MAX 

5.2 bŀƧǿƛťƪǎȊŀ ǿŀǊǘƻǏŏ ƳƛŜǊȊƻƴŜƎƻ ǇŀǊŀƳŜǘǊǳ ƧŜǎǘ 
ȊŀǇŀƳƛťǘŀƴŀ ƛ ǿȅǏǿƛŜǘƭŀƴŀ ƴŀ ǿȅǏǿƛŜǘƭŀŎȊǳ 
ŎȅŦǊƻǿȅƳ όǏǿƛŜŎƛ ǎƛť dioda MAX). 

5.3 tƻ ǳǎǘŊǇƛŜƴƛǳ όȊƳƴƛŜƧǎȊŜƴƛǳύ ƻōŎƛŊȍŜƴƛŀ ŎȊǳƧƴƛƪŀΣ 
ƪŀǎƻǿŀƴƛŜ ǇŀƳƛťŎƛ ƴŀǎǘťǇǳƧŜ Ǉƻ ƴŀŎƛǏƴƛťŎƛǳ 
przycisku RESET (dioda MAX miga). Miernik jest 
Ǝƻǘƻǿȅ Řƻ ƴŀǎǘťǇƴŜƎƻ ǇƻƳƛŀǊǳ 

5.4 ²ȅƱŊŎȊŜƴƛŜ ŦǳƴƪŎƧƛ ȊŀǇŀƳƛťǘȅǿŀƴƛŀ ǿŀǊǘƻǏŎƛ 
ƳŀƪǎȅƳŀƭƴŜƧ ƴŀǎǘťǇǳƧŜ ǇǊȊŜȊ ǇǊȊȅŎƛǏƴƛťŎƛŜ ƛ 
przytrzymanie ok. 2 sek. Przycisku RESET (dioda 
a!· ƎŀǏƴƛŜύ 
 

 

  
 
 
 
6. Kalibracja miernika z czujnikiem 

YŀƭƛōǊŀŎƧť ƳƛŜǊƴƛƪŀ ƛ ǿǎǇƽƱǇǊŀŎǳƧŊŎŜƎƻ ŎȊǳƧƴƛƪŀ 
tensoƳŜǘǊȅŎȊƴŜƎƻ ǿȅƪƻƴǳƧŜ ǇǊƻŘǳŎŜƴǘ ǳƪƱŀŘǳΦ  
tǊȊȅ ȊŀƳƽǿƛŜƴƛǳ ƳƛŜǊƴƛƪŀ ōŜȊ ǿǎǇƽƱǇǊŀŎǳƧŊŎŜƎƻ 
czujƴƛƪŀ ǘŜƴǎƻƳŜǘǊȅŎȊƴŜƎƻ ƴŀƭŜȍȅ ǇƻŘŀŏ ŎȊǳƱƻǏŏ 
czujnika ( mV/V ) 
hǇŎƧŀ όƴŀ ȍŊŘŀƴƛŜύΥ 
tǊƻŘǳŎŜƴǘ ŘƻǎǘŀǊŎȊŀ ƪŀƭƛōǊŀǘƻǊ ƛ ǎȊŎȊŜƎƽƱƻǿŊ 
ƛƴǎǘǊǳƪŎƧť kalibracji i wzorcowanie czujnika i 
miernika do wymaganego zakresu pomiarowego 

 
7. ²ŀǊǳƴƪƛ ǳȍȅǘƪƻǿŀƴƛŀ 

7.1 tƻƳƛŀǊȅ ǿȅƪƻƴȅǿŀŏ ǿ stabilnych warunkach 
ǘŜǊƳƛŎȊƴȅŎƘΣ ōŜȊ ǎƛƭƴȅŎƘ Ǉƽƭ ŜƭŜƪǘǊƻƳŀƎƴŜ- 
tycznych 

7.2 tǊȊȅ ǇƻƳƛŀǊŀŎƘ ƴŀ ƻǘǿŀǊǘȅƳ ǇƻǿƛŜǘǊȊǳ ŎƘǊƻƴƛŏ 
miernik przed zawilgoceniem 

7.3 ² ǇǊȊȅǇŀŘƪǳ ǿȅǏǿƛŜǘƭŜƴƛŀ α[h² .!¢έ 
ǿȅƳƛŜƴƛŏ ōŀǘŜǊƛť ŘƻǎǘťǇƴŊ Ǉƻ ȊŘƧťŎƛǳ  ƻǎƱƻƴȅ 
ǿ ǘȅƭƴŜƧ ǏŎƛŀƴŎŜ ƻōǳŘƻǿȅ 

7.4 UtrzȅƳȅǿŀŏ miernik w dobrym wizualnie stanie 
technicznym 
 

8. Warunki gwarancji 

tǊƻŘǳŎŜƴǘ ǳŘȊƛŜƭŀ ƎǿŀǊŀƴŎƧƛ ƴŀ ƻƪǊŜǎ мн ƳƛŜǎƛťŎȅ 
ǳȍȅǘƪƻǿŀƴƛŀ ǿȅǊƻōǳΦ 
Gwarancja nie sŊ objťte uszkodzenia wyrobu 
ǇƻǿǎǘŀƱŜ ǿ ǿȅƴƛƪǳ ƴƛŜǿƱŀǏciwego, niezgodnego z 
5¢w ǳȍȅǘƪƻǿŀƴƛŀ ƛ ƪƻƴǎŜǊǿacji lub dokonywania 
ƴŀǇǊŀǿ ǇǊȊŜȊ ƻǎƻōȅ ƴƛŜǳǇƻǿŀȍƴƛƻƴŜ ƻǊŀȊ 
uszkodzenia wyrobu na skutek ƴƛŜǿƱŀǏŎƛǿŜƎƻ 
zasilania lub ōƱťŘƴŜƎƻ ǇƻŘƱŊŎȊŜƴƛŀ ǇǊȊŜǿƻŘƽǿ do 
ǳǊȊŊŘȊŜƴƛŀ ȊŜǿƴťǘǊȊƴŜƎƻ. Producent nie ponosi 
ƻŘǇƻǿƛŜŘȊƛŀƭƴƻǏŎƛ Ȋŀ ōƱťŘȅΣ ǳǎȊƪƻŘȊŜƴƛŀ ƛ ŀǿŀǊƛŜ 
spowodowanŜ ƴƛŜǇǊŀǿƛŘƱƻǿȅƳ ŘƻōƻǊŜƳ ǳǊȊŊŘȊŜƵ 
ƭǳō ǿŀŘƭƛǿȅƳ ƳƻƴǘŀȍŜƳ 
 

9. Uwaga  

NiniejǎȊŀ 5¢w ǎǘŀƴƻǿƛ ƛƴǘŜƎǊŀƭƴŊ ŎŀƱƻǏŏ Ȋ ƪŀǊǘŀ 
ƪŀǘŀƭƻƎƻǿŊ miernika 

 
 
 
 

  


