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MIERNIK  SIŁOMIERZA     UCT- 5587 R 
     

Miernik współpracuje z przetwornikiem pomiarowym wyposażonym w nadajnik radiowy. Zmierzona wartość 

przesyłana jest drogą radiową do miernika i  wyświetlana na wyświetlaczu cyfrowym a-numerycznym. 

Przycisk ZERO umożliwia wyzerowanie wskazań przy obciążeniu czujnika do 20 % zakresu pomiarowego. 

Włączanie do pracy przy obciążeniu przetwornika powyżej 20 % zakresu pomiarowego powoduje blokadę pomiaru. 

Zasilanie miernika z wewnętrznej baterii 9 V lub zewnętrzne. Przy zasilaniu miernika z zasilacza sieciowego 24 V 

(opcja), wyprowadzony jest sygnał wyjściowy netto 4÷20 mA lub 0 ÷ 10 V 

 

DANE TECHNICZNE  

Moduł nadawczo – odbiorczy .................. CC1000 

Wyświetlacz a- numeryczny …................. a-num   5 cyfr 

Wysokość cyfr ......................................... h = 12 mm 

Dokładność .............................................. 0,1 % 

Zakres zerowania ..................................... 0 ÷ 100 % 

Sygnał wyjściowy netto /opcja/ ................ 4÷20 mA lub 0÷10 V 

Sygnalizacja  / na wyświetlaczu / :  

 - przekroczenie zakresu  ....................... "OVERLOAD"  

 - przeciążenie podczas załączania ...... "ZERO > 20 %" 

 - rozładowany akumulator ..................... "LOW BAT" 

 - brak transmisji radiowej ...................... "SIGNAL= 0" 

Zasilanie  ................................................ bateria 9 V 
 opcja: zasilacz sieciowy ........................ 230 V  50 Hz / 24 V DC 

Obudowa  ................................................ 100 x 180 x 40 mm 

Warunki pracy : 

-  temp. otoczenia ................................... 0 ÷  + 45 
o 

C  

-  wilgotność .............................................. ¢ 80 % 

 

 

     SYGNAŁ WYJŚCIOWY      

      / opcja /   

     

 
 
 
          GNIAZDO 

          zasilanie, 

          sygnał wyjściowy 

 
 
 
            

 

PRZYKŁAD  OZNACZENIA         

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

   UCT- 5587 R / 100.0 kN / 4 ÷ 20 Ma 
 : : : : 
Typ  ................ : :  : : 
Zakres pomiarowy ........ :  : : 
Jednostka skalowania .............. ... : : 
Sygnał wyjściowy (opcja) .............................. : 
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DUKUMENTACJA TECHNICZNO ς RUCHOWA 

aL9wbLY {L_haL9w½! 
UCT-5587 R 

 
1. Zakres stosowania 

Miernik ǇǊȊȅǎǘƻǎƻǿŀƴȅ ƧŜǎǘ Řƻ ǿǎǇƽƱǇǊŀŎȅ Ȋ 
przetwornikiem pomiarowym wȅǇƻǎŀȍƻƴȅƳ ǿ ƴŀŘŀƧƴƛƪ 
radiowy. 
 

2. Budowa 

2.1 Programowalny miernik zabudowany jest w 
ƻōǳŘƻǿƛŜ ȊŀƳƪƴƛťǘŜƧΣ ǿƻƭƴƻǎǘƻƧŊŎŜƧ. 

2.2 DƴƛŀȊŘŀ ȊƱŊŎȊ Řƻ ǇƻŘƱŊŎȊŜƴƛŀ  ȊŀǎƛƭŀŎȊŀ ǎƛŜŎƛƻǿŜƎƻ 
(zasilanie opcjonalne) i przŜǿƻŘƽǿ ǎȅƎƴŀƱǳ 
ǿȅƧǏŎƛƻǿŜƎƻ ǳƳƛŜǎȊŎȊƻƴŜ ǎŊ ƴŀ bocznych 
ǏŎƛŀƴkach obudowy 

2.3 aƛŜǊƴƛƪ Ȋŀǎƛƭŀƴȅ ƧŜǎǘ Ȋ ǿŜǿƴťǘǊȊƴŜƧ ōŀǘŜǊƛƛ 
 

3. Parametry techniczne 
- wg karty katalogowej 

 
4. hōǎƱǳƎŀ 

4.1 tƻŘƱŀŎȊȅŏ ǿƎ ǇƻǘǊȊŜōΥ zasilacz sieciowy, przewody 
wyprowadzenia ǎȅƎƴŀƱu ǿȅƧǏŎƛƻǿego 

4.2 ²ƱŊŎȊȅŏ ȊŀǎƛƭŀƴƛŜ ǇǊȊŜǘǿƻǊƴƛƪŀ Ȋ ƴŀŘŀƧƴƛƪƛŜƳ 
radiowym 

4.3 ²ƱŊŎȊȅŏ ȊŀǎƛƭŀƴƛŜ miernika ǿƱŊŎȊƴƛƪƛŜƳ  ½!_κ²¸_ 
4.4 tǊȊȅŎƛǎƪƛŜƳ ½9wh ǿȅȊŜǊƻǿŀŏ ǿǎƪŀȊŀƴƛŀ ƳƛŜǊƴƛƪŀ i 
αȊŜǊƻέ ǎȅƎƴŀƱǳ ǿȅƧǏŎƛƻǿŜƎƻ. 
½ŜǊƻǿŀƴƛŜ ǿǎƪŀȊŀƵ ƧŜǎǘ ƳƻȍƭƛǿŜ ǇǊȊȅ ƻōŎƛŊȍŜƴƛǳ 
przetworƴƛƪŀ ǇƻƴƛȍŜƧ нл ҈ ȊŀƪǊŜǎǳ pomiarowego, 
ǇƻǿȅȍŜƧ ς blokada pomiaru 
Uwaga ς ȊŜǊƻǿŀƴƛŜ ǇǊȊȅ ƻōŎƛŊȍƻƴȅƳ przetworniku 
ŘȊƛŀƱŀ Ƨŀƪ αǘŀǊƻǿŀƴƛŜέ ǇƻƳƛŀǊǳ 

4.5 ½ŀŘŀŏ ƻōŎƛŊȍŜƴƛŜ przetwornika 
4.6 ²ȅƪƻƴŀŏ ǇƻƳƛŀǊȅ 
4.7 aƛŜǊƴƛƪ ȊŀǇŜǿƴƛŀ ǎȅƎƴŀƭƛȊŀŎƧť ǇǊȊŜƪǊƻŎȊŜƴƛŀ 
ȊŀƪǊŜǎǳ ǇƻƳƛŀǊƻǿŜƎƻ ǿȅǏǿƛŜǘƭŜƴƛŜm komunikatu 
αOVERLOADέΣ ǎȅƎƴŀƭƛȊŀŎƧť ōǊŀƪǳ ǘǊŀƴǎƳƛǎƧƛ 
ǎȅƎƴŀƱǳ Ȋ ŎȊǳƧƴƛƪŀ ǿȅǏǿƛŜǘƭŜƴƛŜƳ α{LDb![Ґлέ 

4.8 tƻ ȊŀƪƻƵŎȊŜƴƛǳ ǇƻƳƛŀǊƽǿ ǿȅƱŊŎȊȅŏ zasilanie 
miernika i przetwornika 
 

5. Kalibracja miernika z przetwornikiem 

YŀƭƛōǊŀŎƧť ƳƛŜǊƴƛƪŀ ƛ ǿǎǇƽƱǇǊŀŎǳƧŊŎŜƎƻ przetwornika 
wykonuje producent miernika.  
hǇŎƧŀ όƴŀ ȍŊŘŀƴƛŜύΥ 
tǊƻŘǳŎŜƴǘ ŘƻǎǘŀǊŎȊŀ ƪŀƭƛōǊŀǘƻǊ ƛ ǎȊŎȊŜƎƽƱƻǿŊ ƛƴǎǘǊǳƪŎƧť 
kalibracji i wzorcowania przetwornika i miernika do 
wymaganego zakresu pomiarowego 

  
 
 
 
6. ²ŀǊǳƴƪƛ ǳȍȅǘƪƻǿŀƴƛŀ 

6.1 tƻƳƛŀǊȅ ǿȅƪƻƴȅǿŀŏ ǿ ǎǘŀōƛƭƴȅŎƘ ǿŀǊǳƴƪŀŎƘ 
ǘŜǊƳƛŎȊƴȅŎƘΣ ōŜȊ ǎƛƭƴȅŎƘ Ǉƽƭ ŜƭŜƪǘǊƻƳŀƎƴŜ- 
tycznych 

6.2 tǊȊȅ ǇƻƳƛŀǊŀŎƘ ƴŀ ƻǘǿŀǊǘȅƳ ǇƻǿƛŜǘǊȊǳ ŎƘǊƻƴƛŏ 
miernik przed zawilgoceniem 

6.3 ² ǇǊȊȅǇŀŘƪǳ ǿȅǏǿƛŜǘƭŜƴƛŀ ƪƻƳǳƴƛƪŀǘǳ α[h² 
.!¢έ ǿȅƳƛŜƴƛŏ ōŀǘŜǊƛť w mierniku ŘƻǎǘťǇƴŊ Ǉƻ 
ȊŘƧŜŎƛǳ ǇƻƪǊȅǿȅ ǿ ǘȅƭƴŜƧ ǏŎƛŀƴŎŜ ƻōǳŘƻǿȅΦ 

6.4 ² ǇǊȊȅǇŀŘƪǳ ƪƻƳǳƴƛƪŀǘǳ αLΦōŀǘΦ¢·έ ƴŀƱŀŘƻǿŀŏ 
ƭǳō ǿȅƳƛŜƴƛŏ akumulator przetwornika. 

6.5 ¦ǘǊȊȅƳȅǿŀŏ miernik w dobrym wizualnie stanie 
technicznym 
 

7. Warunki gwarancji 

tǊƻŘǳŎŜƴǘ ǳŘȊƛŜƭŀ ƎǿŀǊŀƴŎƧƛ ƴŀ ƻƪǊŜǎ мн ƳƛŜǎƛťŎȅ 
ǳȍȅǘƪƻǿŀƴƛŀ ǿȅǊƻōǳΦ 
Gwarancja nie sa objete uszkodzenia wyrobu 
ǇƻǿǎǘŀƱŜ ǿ ǿȅƴƛƪǳ ƴƛŜǿƱŀǎŎƛǿŜƎƻΣ ƴƛŜȊƎƻŘƴŜƎƻ Ȋ 
5¢w ǳȍȅǘƪƻǿŀƴƛŀ ƛ ƪƻƴǎŜǊǿŀŎƧƛ ƭǳō Řƻƪƻƴȅǿŀƴƛŀ 
napraw przez osoōȅ ƴƛŜǳǇƻǿŀȍƴƛƻƴŜ ƻǊŀȊ 
uszkodzenia wyrobu na skutek ƴƛŜǿƱŀǏŎƛǿŜƎƻ 
zasilania. tǊƻŘǳŎŜƴǘ ƴƛŜ Ǉƻƴƻǎƛ ƻŘǇƻǿƛŜŘȊƛŀƭƴƻǏŎƛ Ȋŀ 
ōƱťŘȅΣ ǳǎȊƪƻŘȊŜƴƛŀ ƛ ŀǿŀǊƛŜ ǎǇƻǿƻŘƻǿŀƴŜ 
nieprŀǿƛŘƱƻǿȅƳ ŘƻōƻǊŜƳ ǳǊȊŊŘȊŜƵ. 
 

8. Uwaga  

bƛƴƛŜƧǎȊŀ 5¢w ǎǘŀƴƻǿƛ ƛƴǘŜƎǊŀƭƴŊ ŎŀƱƻǎŏ Ȋ ƪŀǊǘŀ 
ƪŀǘŀƭƻƎƻǿŊ miernika 

 
 
 
 
 
 

  


