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SIŁOMIERZ  KONTROLNY   FT- 5998 

 

Siłomierz służy do pomiarów statycznych sił rozciągających i ściskających. Siłomierz składa się z czujnika siły o wysokich 
parametrach metrologicznych i miernika. Zastosowanie siłomierza: 
- wzorcowanie i sprawdzanie siłomierzy użytkowych 
- wzorcowanie i sprawdzanie wag zawiesiowych klasy   IIII 
- sprawdzanie maszyn wytrzymałościowych 
- stacjonarne siłomierze maszyn specjalistycznych  
 
DANE TECHNICZNE 
       Błąd graniczny pomiaru : 
Materiał czujnika ...................................... stal nierdzewna  1.4057   - dla klasy 0,5 .................. ± 0,1 % wartości mierzonej 
Zakres pomiarowy ................................... 500 kN ,  1000 kN    - dla klasy  1 .................... ± 0,2 % wartości mierzonej 

Przeciążalność pomiarowa ..................... 1,25 x zakres pomiarowy Wyświetlacz cyfrowy miernika ....... a-num   5 cyfr 

Przeciążaln. wytrzymałościowa ............... 2,5 x zakres pomiarowy  Wysokość cyfr ............................... h = 12 mm 
Jednostki skalowania:  podstawowe ....... N ;    daN ;    kN   Sygnalizacja: 
   specjalne ........... daN / kg    - przekroczenie zakresu  .............. znak  " OVERLOAD " 
Zakres zerowania .................................... 20 % zakresu pomiarowego  - wart. ujemna (roziąganie) .......... znak  " - " 
Klasa dokładności ( wg PN-EN ISO 376 ) :     - rozładowana bateria ................. znak  ‘’ LOW BAT ‘’ 

  - wykonanie standardowe ...................... 1 %   Zasilanie ........................................ bateria  9 V 

  - wykonanie specjalne  .......................... 0,5 %   Obudowa miernika ......................... 100 x 180 x 40 mm 
Niestabilność temperat. zera ................... 0,005 % / K   Stopień ochrony ............................. IP56  /  IP22 
Niestabilność temperat. zakresu ............. 0,002 % / K   Warunki pracy : 
         - temp. otoczenia .........................    + 5 ‚  + 35 oC  
Wyposażenie dodatkowe:   - podstawa dla sił ściskających   - wilgotność ................................ ¢ 80 

 

 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 
 

 
Wyk 

Znamion. 
zakres 

 pomiarowy 
kN 

Dziağka 
odczytowa 

N 

IloŜĺ dziağek 
odczytow. 

Zakres pomiarowy 

dla klasy 0,5 dla klasy 1,0 

min. max. min. max. 

S 500 20 25000  100 500  50 500  

T 1000 50 20000  200 1000 100 1000 

 

Wyk. 
W Y M  I  A  R  Y    / mm / 

A B C D 

S 300 240 48 62 

T 360 300 58 72 
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 DUKUMENTACJA TECHNICZNO ς RUCHOWA 

{L_haL9w½ Yhb¢wh[b¸ 
FT-5998 

 
1. /ȊťǏŎƛ ǎƪƱŀŘƻǿŜ ǎƛƱƻƳƛŜǊȊŀ 

1.1 /ȊǳƧƴƛƪ ǎƛƱȅ Ȋ ƎƱƽǿƪŊ ƴŀŎƛǎƪƻǿŊ ƛ ǘǊȊǇƛŜƴƛŜƳ 
gwintowanym 

1.2 aƛŜǊƴƛƪ ǎƛƱƻƳƛŜǊȊŀ ŀ ǿȅǏǿƛŜǘƭŀŎȊŜƳ ŎȅŦǊƻǿȅƳ 
1.3 YŀōŜƭ ŎȊǳƧƴƛƪŀ ȊŀƪƻƵŎȊƻƴȅ ȊƱŊŎȊami  

 

2. Zakres stosowania 

Podstawowym zastosowaniem jest pomiar ǎƛƱ 
ǊƻȊŎƛŊƎŀƧŊŎȅŎƘ ƛ ǏŎƛǎƪŀƧŊŎȅŎƘ. ² ǎȊŎȊŜƎƽƭƴƻǏŎƛ Ƴŀ 
zastosowanie do wzorcowania i sprawdzania silomierzy 
ǳȍȅǘƪƻǿȅŎƘ ƛ ǿŀƎ ȊŀǿƛŜǎƛƻǿȅŎƘ ƻǊŀȊ ǎǇǊŀǿŘȊŀƴƛŀ 
ƳŀǎȊȅƴ ǿȅǘǊȊȅƳŀƱƻǏŎƛƻǿȅŎƘΦ 
 

3. Budowa 

3.1 ¢ŜƴǎƻƳŜǘǊȅŎȊƴȅ ŎȊǳƧƴƛƪ ǎƛƱȅ ŘȊƛŀƱŀ ƴŀ ȊŀǎŀŘȊƛŜ 
ǇƻƳƛŀǊǳ ƻŘƪǎȊǘŀƱŎŜƴƛŀ ǎǇǊťȍȅǎǘŜƎƻ ŜƭŜƳŜƴǘǳ 
ǇƻƳƛŀǊƻǿŜƎƻ ŎȊǳƧƴƛƪŀ ǇƻŘ ǿǇƱȅǿŜƳ ǇǊȊȅƱƻȍƻƴŜƧ 
ǎƛƱȅ ǇǊȊȅ ǇƻƳƻŎȅ Ƴƻǎǘƪŀ ǘŜƴǎƻƳŜǘǊȅŎȊƴŜƎƻΦ 
{ȅƎƴŀƱ ǇƻƳƛŀǊƻǿȅ Ȋ Ƴƻǎǘƪŀ ǇǊȊŜǎȅƱŀƴȅ ƧŜǎǘ 
kablem do miernika. 

3.2 SȅƎƴŀƱ ǇƻƳƛŀǊƻǿȅ Ȋ Ƴƻǎǘƪŀ przetwarzany jest w 
mierniku na postŀŏ ŎȅŦǊƻǿŊ ƛ po przetworzeniu 
ǿȅǏǿƛŜǘƭŀƴŀ ƧŜǎǘ ƴŀ ǿȅǏǿƛŜǘƭŀŎȊǳ ŎȅŦǊƻǿȅƳ 
ǿŀǊǘƻǏŏ ǎƛƱȅ mierzonej.  
aƛŜǊƴƛƪ ȊŀǇŜǿƴƛŀ ǎȅƎƴŀƭƛȊŀŎƧť ǇǊȊŜƪǊƻŎȊŜƴƛŀ 
ȊŀƪǊŜǎǳ ǇƻƳƛŀǊƻǿŜƎƻ ǇǊȊŜȊ ǿȅǏǿƛŜǘƭŜƴƛŜ 
ƪƻƳǳƴƛƪŀǘǳ αOVERLOADέ , ǎǘŀƴǳ ǊƻȊƱŀŘƻǿŀƴƛŀ 
ōŀǘŜǊƛƛ ǿȅǏwietleniem komunikatu α[h² .!¢έ 
ƻǊŀȊ ƪƛŜǊǳƴƪǳ ȊŀŘŀǿŀƴŜƧ ǎƛƱȅΥ   αҌέ ǏŎƛǎƪŀƴƛŜΣ         
α-έ ǊƻȊŎƛŊƎŀƴƛŜ 
 

4. Parametry techniczne 
- wg karty katalogowe 

 
5. hōǎƱǳƎŀ 

5.1 ½ŀƛƴǎǘŀƭƻǿŀŏ ŎȊǳƧƴƛƪ ǿ ƳƛŜƧǎŎǳ ǇƻƳƛŀǊǳ 
5.2 tƻƱŊŎȊȅŏ ƪŀōƭŜƳ ŎȊǳƧƴƛƪ Ȋ ƳƛŜǊƴƛƪƛŜƳ 
5.3 ²ƱŊŎȊȅŏ ȊŀǎƛƭŀƴƛŜ ƳƛŜǊƴƛƪŀ 
5.4 Przyciskiem ZERO wȅȊŜǊƻǿŀŏ ǿǎƪŀȊŀƴƛŀ ƳƛŜǊƴƛƪŀ 
5.5 ½ŀŘŀŏ ƻōŎƛŊȍŜƴƛŜ ǎƛƱƻƳƛŜǊȊŀ 
5.6 ²ȅƪƻƴŀŏ ǇƻƳƛŀǊȅΣ Ǉƻ ȊŀƪƻƵŎȊŜƴƛǳ Ǉƪǘ рΦт 
5.7 ²ȅƱŀŎȊȅŏ ȊŀǎƛƭŀƴƛŜ ƳƛŜǊƴƛƪŀ 
5.8 hŘƱŀŎȊȅŏ ƪŀōŜƭ ƻŘ ŎȊǳƧƴƛƪŀ ƛ ƳƛŜǊƴƛƪŀ 

 

  
 
 

6. ²ŀǊǳƴƪƛ ǳȍȅǘƪƻǿŀƴƛŀ 

6.1 Czujnik ǎƛƱƻƳƛŜǊȊŀ ƛƴǎǘŀƭƻǿŀŏ ȊŀǇŜǿƴƛŀƧŊŎ 
ƻǎƛƻǿŜ ŘȊƛŀƱŀƴƛŜ ǎƛƱȅ ƳƛŜǊȊƻƴŜƧ 

6.2 tǊȊȅ ƻōŎƛŊȍŜƴƛŀŎƘ ŘȅƴŀƳƛŎȊƴȅŎƘ όƴǇΦ 
ǎȊŀǊǇƴƛťŎƛŀύ ȊǿǊŀŎŀŏ ǳǿŀƎť ŀōȅ ƳŀƪǎȅƳŀƭƴŀ 
ŎƘǿƛƭƻǿŀ ǿŀǊǘƻǏŏ ǎƛƱȅ ƴƛŜ ǇǊȊŜƪǊŀŎȊŀƱŀ мнр ҈ 
zakresu pomiarowego. Przekroczenie tej 
ǿŀǊǘƻǎŎƛ ƳƻȍŜ ǎǇƻǿƻŘƻǿŀŏ ǇƻƎƻǊǎȊŜƴƛŜ 
ǿƱŀǎƴƻǏŎƛ ƳŜǘǊƻƭƻƎƛŎȊƴȅŎƘ ŀ ǇǊȊŜƪǊƻŎȊŜƴƛŜ 
ǿŀǊǘƻǏŎƛ нрл ҈ ȊŀƪǊŜǎȅ ǇƻƳƛŀǊƻǿŜƎƻ ƳƻȍŜ 
ǎǇƻǿƻŘƻǿŀŏ ƴƛŜƴŀǇǊŀǿƛŀƭƴŜ ǳǎȊƪƻŘȊŜƴƛŜ 
ǎƛƱƻƳƛŜǊȊŀΦ 

6.3 tƻƳƛŀǊȅ ǿȅƪƻƴȅǿŀŏ ǿ ǎǘŀōƛƭƴȅŎƘ ǿŀǊǳƴƪŀŎƘ 
ǘŜǊƳƛŎȊƴȅŎƘΣ ōŜȊ ǎƛƭƴȅŎƘ Ǉƽƭ 
elektromagnetycznych 

6.4 tǊȊȅ ǇƻƳƛŀǊŀŎƘ ƴŀ ƻǘǿŀǊǘȅƳ ǇƻǿƛŜǘǊȊǳ ŎƘǊƻƴƛŏ 
miernik przed zawilgoceniem 

6.5 PǊȊȅ ǿȅƪƻƴȅǿŀƴƛǳ ƪƭŀǎȅŦƛƪƻǿŀƴȅŎƘ ǇƻƳƛŀǊƽǿ 
ƴŀƭŜȍȅ ǿƱŀŎȊȅŏ ȊŀǎƛƭŀƴƛŜ ƴŀ мр ƳƛƴΦ ǇǊȊŜŘ 
pomiarami 

6.6 ¦ǘǊȊȅƳȅǿŀŏ ǎƛƱƻƳƛŜǊȊ ǿ ŘƻōǊȅƳ ǿƛȊǳŀƭƴƛŜ 
stanie technicznym 

6.7 ² ǇǊȊȅǇŀŘƪǳ ƪƻƳǳƴƛƪŀǘǳ α[h² .!¢έ ǿȅƳƛŜƴƛŏ 
ōŀǘŜǊƛťΦ 5ƻǎǘťǇ Řƻ ōŀǘŜǊƛƛ Ǉƻ ȊŘƧťŎƛǳ ǘȅƭƴŜƧ 
pokrywy w mierniku 
 

7. Warunki gwarancji 

tǊƻŘǳŎŜƴǘ ǳŘȊƛŜƭŀ ƎǿŀǊŀƴŎƧƛ ƴŀ ƻƪǊŜǎ мн ƳƛŜǎƛťŎȅ 
ǳȍȅǘƪƻǿŀƴƛŀ ǿȅǊƻōǳΦ 
Gwarancja nie sa objete uszkodzenia wyrobu 
ǇƻǿǎǘŀƱŜ ǿ ǿȅƴƛƪǳ ƴƛŜǿƱŀǎŎƛǿŜƎƻΣ ƴƛŜȊƎƻŘƴŜƎƻ Ȋ 
5¢w ǳȍȅǘƪƻǿŀƴƛŀ ƛ ƪƻƴǎŜǊǿŀŎƧƛ ƭǳō Řƻƪƻƴȅǿŀƴƛŀ 
ƴŀǇǊŀǿ ǇǊȊŜȊ ƻǎƻōȅ ƴƛŜǳǇƻǿŀȍƴƛone oraz 
uszkodzenia wyrobu na skutek zasilania 
ƴƛŜǿƱŀǎŎƛǿȅƳ ƴŀǇƛŜŎƛŜƳΦ 
tǊƻŘǳŎŜƴǘ ƴƛŜ Ǉƻƴƻǎƛ ƻŘǇƻǿƛŜŘȊƛŀƭƴƻǏŎƛ Ȋŀ ōƱťŘȅΣ 
uszkodzenia i awarie spowodowane 
ƴƛŜǇǊŀǿƛŘƱƻǿȅƳ ŘƻōƻǊŜƳ ǳǊȊŊŘȊŜƵ ƭǳō ǿŀŘƭƛǿȅƳ 
ƳƻƴǘŀȍŜƳ 
 

8. Uwaga  

bƛƴƛŜƧǎȊŀ 5¢w ǎǘŀƴƻǿƛ ƛƴǘŜƎǊŀƭƴŊ ŎŀƱƻǎŏ z karta 
ƪŀǘŀƭƻƎƻǿŊ ǎƛƱƻƳƛŜǊȊŀ 

   


