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PRZETWORNIK  POMIAROWY  SIŁY    FT-5368 

Tensometryczny niskoprofilowy przetwornik siły  do pomiaru sił ściskających, w szczególności może być stosowany 
w pomiarach sił w maszynach wytrzymałościowych do prób statycznych i dynamicznych. Przetwornik działa na 
zasadzie pomiaru odkształcenia sprężystego elementu pomiarowego pod wpływem przyłożonej siły 
przekształcanego w układzie elektronicznym wbudowanego wzmacniacza na sygnał wyjściowy, proporcjonalny do 
przyłożonej siły. Zmiany temperatury otoczenia kompensowane są w układzie elektrycznym czujnika.  
Przetwornik posiada alternatywne wykonania konstrukcyjne:  
-  dla obciążeń naciskowych:  gniazdo gwintowane wewnętrzne M do wkręcenia osprzętu pomiarowego lub 
wyposażenia dodatkowego - główka naciskowa płaska lub sferyczna 

-  sposób mocowania:  otwory przelotowe f H / f L (standard) lub otwory gwintowane ślepe N (opcja) 
 
DANE TECHNICZNE          PODŁĄCZENIE          OBCIĄŻENIE 

Materiał czujnika ............................................ stal nierdzewna   1.4057 

Zakresy pomiarowe ....................................... 0  ÷ 4 MN   / wg tabeli / 
Ugięcie przy znamionowym obciążeniu ........ <  0,1 mm 
Przeciążalność pomiarowa ............................ 1,25  x  zakres pomiarowy 

Przeciążalność wytrzymałościowa ................ 2,5  x  zakres pomiarowy 
Klasa dokładności   wg PN-EN ISO 7500-1  (w zakresie 20 õ 100 % zakresu pomiarowego) 

  - wykonanie standardowe ............................ 1 % 

  - wykonanie specjalne ................................. 0,5 % 
Niestabilność temp. zera i zakresu  ............... 0,01 %/K 

Tolerancja zera ........................ 1 %     Temperatura otoczenia .......... -25 o  ÷  +45 oC 

Zasilanie .................................. 24 V DC ± 25 %    Stopień ochrony ...................... IP 56 
Sygnał wyjściowy  ................... 4  ÷  20 mA     Kabel wyj. (standard) .............. 4 x 0,34 mm2 ek 

Pasmo przenoszenia .............. 100 Hz  ( 2 kHz wyk spec.)  Długość kabla .......................... wg zamów., 3 m standard 
          Przyłącze kabla ........................ ZKP,  ZKK ,  DL 

 
 
 
 
 
             ZŁĄCZE KABLOWE 
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            ZKK 

 

            
/                 ZKP 

 

 

ZKK standardowo mocowane w poz. poziomej równolegle do płaszczyzny montażu, skierowane w prawo, inna pozycja wg zamówienia 

 

Zakresy pomiarowe 
kN 

W Y M I A R Y   / mm / 

A B C D E F G H J K L M N n R 

L 
0 ÷      60 120 52 24 14 96 9 106 7 8 15 12 M10 M6 4 60 

0  ÷    100 120 56 30 16 96 9 106 7 8 18 12 M12 M6 4 100 

M 
0  ÷    200 140 60 36 18 100 12 112 9 10 18 15 M20x1,5 M8 4 100 

0  ÷    400 140 78 38 22 100 12 112 9 10 22 15 M20x1,5 M8 4 200 

H 
0  ÷    600 160 72 45 24 128 15 142 9 10 26 15 M24x2 M8 4 300 

0  ÷  1000 200 68 65 28 162 15 176 11 13 30 18 M30x2 M10 4 400 

 

S 

0  ÷  2000 250 80 90 36 210 18 226 13 16 36 20 M36x2 M12 4 400 

0  ÷  3000 250 96 100 36 210 18 226 13 16 36 20 M36x2 M12 8 500 

0  ÷  4000 250 120 100 36 210 18 226 13 16 36 20 M36x2 M12 8 500 
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DUKUMENTACJA TECHNICZNO ς RUCHOWA 

tw½9¢²hwbLY  {L_¸    C¢-5368 
 

1. Zakres stosowania 

Podstawowym zastosowaniem przetwornika jest 
pomiar ǎƛƱ ǏŎƛǎƪŀƧŊŎȅŎƘ przenoszonych poprzez 
ǎŦŜǊȅŎȊƴŊ ƎƱƽǿƪť ƴŀŎƛǎƪƻǿŊ ƭǳō ƎƴƛŀȊŘƻ ƎǿƛƴǘƻǿŀƴŜΦΦ 

 

2. Budowa 

Tensometryczny przetworƴƛƪ ǎƛƱȅ ŘȊƛŀƱŀ ƴŀ ȊŀǎŀŘȊƛŜ 
ǇƻƳƛŀǊǳ ƻŘƪǎȊǘŀƱŎŜƴƛŀ ǎǇǊťȍȅǎǘŜƎƻ ŜƭŜƳŜƴǘǳ 
ǇƻƳƛŀǊƻǿŜƎƻ ǇƻŘ ǿǇƱȅǿŜƳ ǇǊȊȅƱƻȍƻƴŜƧ ǎƛƱȅ ǇǊȊȅ 
ǇƻƳƻŎȅ Ƴƻǎǘƪŀ ǘŜƴǎƻƳŜǘǊȅŎȊƴŜƎƻΦ {ȅƎƴŀƱ 
pomiarowy z mostka przetwarzany jest w 
wbudowanym wzmacniaczu pomiarowym na 
ǎǘŀƴŘŀǊŘƻǿȅ ǎȅƎƴŀƱ ǇǊŊŘƻǿȅ ǿȅǇǊƻǿŀŘȊƻƴȅ przez 
kabel Řƻ ȊŜǿƴťǘǊȊƴŜƎƻ ƳƛŜǊƴƛƪŀΦ 

 

3. Parametry techniczne 
- wg karty katalogowej 

 
4. hōǎƱǳƎŀ 

4.1  ½ŀƛƴǎǘŀƭƻǿŀŏ ǇǊȊŜǘǿƻǊƴƛƪ ǿ ƳƛŜǎŎǳ ǇƻƳƛŀǊǳ 
ȊŀǇŜǿƴƛŀƧŊŎ ƻǎƛƻǿŜ ǿ ǇƛƻƴƛŜ ƻōŎƛŊȍŜƴƛŜ 
czujnika 

4.2  tƻŘƱŊŎȊȅŏ ƪŀōŜƭ Řƻ ȊŜǿƴťǘǊȊƴŜƎƻ ƳƛŜǊƴƛƪŀ 
4.3  ²ǎƪŀȊŀƴƛŀ ƳƛŜǊƴƛƪŀ ǿƛƴƴȅ ōȅŏ ллΦлΣ ǿ 
ǇǊȊȅǇŀŘƪǳ ƛƴƴȅŎƘ ǿǎƪŀȊŀƵ ǎƪƻǊȅƎƻǿŀŏ 
ǇƻǘŜƴŎƧƻƳŜǘǊŜƳ ½9wh ŘƻǎǘťǇƴȅƳ Ǉƻ 
ƻŘƪǊťŎŜƴƛǳ ƪƻǊƪŀ  α²έ 
Uwaga ς zmiana nastawy potencjometrem 
ZAKRES zmienia nastawy kalibracji i wzorco- 
wania przetwornika 

4.4  ½ŀŘŀŏ ƻōŎƛŊȍŜƴƛŜ ǇƻƳƛŀǊƻǿŜ 
4.5 ²ȅƪƻƴŀŏ ǇƻƳƛŀǊȅ 

 
 

  
 
 

5 ²ŀǊǳƴƪƛ ǳȍȅǘƪƻǿŀƴƛŀ 

5.1  Przetworƴƛƪ ƛƴǎǘŀƭƻǿŀŏ ȊŀǇŜǿƴƛŀƧŊŎ ƻǎƛƻǿȅ ǿ 
pionie 
ƴŀŎƛǎƪ ǎƛƱȅ ƳƛŜrzonej.  

5.2  tǊȊȅ ŘƻōƛŜǊŀƴƛǳ ȊŀƪǊŜǎǳ ǇƻƳƛŀǊƻǿŜƎƻ ƴŀƭŜȍȅ 
ǳǿȊƎƭťŘƴƛŏ ŎƘŀǊŀƪǘŜǊ ƻōŎƛŊȍŜƴƛŀ ǇǊȊŜǘǿƻǊƴƛƪŀ 
ǿƎ ȊŀǎŀŘ ǿȅǘǊȊȅƳŀƱƻǏŎƛ ȊƳťŎȊŜƴƛƻǿŜƧΦ  

 ½ŀƭŜŎŜƴƛŀΥ ƻōŎƛŊȍŜƴƛŜ ǎǘŀǘȅŎȊƴŜ - 100 % , 
ƻōŎƛŊȍŜƴƛŜ ŘȅƴŀƳƛŎȊƴŜ ƛ ǇǳƭǎŀŎȅƧƴŜ - 67 % 
zakresu pomiarowego 

5.3  tǊȊȅ ƻōŎƛŊȍŜƴƛach dynamicznych (np. 
ǎȊŀǊǇƴƛťŎƛŀύ ȊǿǊŀŎŀŏ ǳǿŀƎť ŀōȅ ƳŀƪǎȅƳŀƭƴŀ 
ŎƘǿƛƭƻǿŀ ǿŀǊǘƻǏŏ ǎƛƱȅ ƴƛŜ ǇǊȊŜƪǊŀŎȊŀƱŀ мнл ҈ 
zakresu pomiarowego. Przekroczenie tej 
wartoǏŎƛ ƳƻȍŜ ǎǇƻǿƻŘƻǿŀŏ ǇƻƎƻǊǎȊŜƴƛŜ 
ǿƱŀǎƴƻǏŎƛ ƳŜǘǊƻƭƻƎƛŎȊƴȅŎƘ ŀ ǇǊȊŜƪǊƻŎȊŜƴƛŜ 
ǿŀǊǘƻǏŎƛ нлл ҈ ȊŀƪǊŜǎǳ ǇƻƳƛŀǊƻǿŜƎƻ ƳƻȍŜ 
ǎǇƻǿƻŘƻǿŀŏ ƴƛŜƴŀǇǊŀǿƛŀƭƴŜ ǳǎȊƪƻŘȊŜƴƛŜ 
przetwornika. 

5.4  tƻƳƛŀǊȅ ǿȅƪƻƴȅǿŀŏ ǿ ǎǘŀōƛƭƴȅŎƘ ǿŀǊǳƴƪŀŎƘ 
ǘŜǊƳƛŎȊƴȅŎƘΣ ōŜȊ ǎƛƭƴȅŎƘ Ǉƽƭ ŜƭŜƪǘǊƻƳŀƎƴŜ- 
tycznych 

5.5  ¦ǘǊȊȅƳȅǿŀŏ przetwornik w dobrym wizualnie 
stanie technicznym 
 

6 Warunki gwarancji 
Producent udziela ƎǿŀǊŀƴŎƧƛ ƴŀ ƻƪǊŜǎ мн ƳƛŜǎƛťŎȅ 
ǳȍȅǘƪƻǿŀƴƛŀ ǿȅǊƻōǳΦ 
Gwarancja nie sŊ objťte uszkodzenia ǿȅǊƻōǳ ǇƻǿǎǘŀƱŜ 
ǿ ǿȅƴƛƪǳ ƴƛŜǿƱŀǏciwego, niezgodnego z DTR 
ǳȍȅǘƪƻǿŀƴƛŀ ƛ ƪƻƴǎŜǊǿŀŎƧƛ ƭǳō Řƻƪƻƴȅǿŀƴƛŀ ƴŀǇǊŀǿ 
ǇǊȊŜȊ ƻǎƻōȅ ƴƛŜǳǇƻǿŀȍƴƛƻƴŜ ƻǊŀȊ ǳǎȊƪƻŘȊŜƴƛŀ ǿȅǊƻōǳ 
na skutek bƱťŘƴŜƎƻ ǇƻŘƱŊŎȊŜƴƛŀ ƪŀōƭŀ Řƻ ǳǊȊŊŘȊŜƴƛŀ 
ȊŜǿƴťǘǊȊƴŜƎƻ. 
tǊƻŘǳŎŜƴǘ ƴƛŜ Ǉƻƴƻǎƛ ƻŘǇƻǿƛŜŘȊƛŀƭƴƻǏŎƛ Ȋŀ ōƱťŘȅΣ 
ǳǎȊƪƻŘȊŜƴƛŀ ƛ ŀǿŀǊƛŜ ǎǇƻǿƻŘƻǿŀƴŜ ƴƛŜǇǊŀǿƛŘƱƻǿȅƳ 
ŘƻōƻǊŜƳ ǳǊȊŊŘȊŜƵ ƭǳō ǿŀŘƭƛǿȅƳ ƳƻƴǘŀȍŜƳ 

 
7 Uwaga  

NiniejǎȊŀ 5¢w ǎǘŀƴƻǿƛ ƛƴǘŜƎǊŀƭƴŊ ŎŀƱƻǏŏ Ȋ ƪŀǊǘŀ 
ƪŀǘŀƭƻƎƻǿŊ przetwornika 
 
. 
 

   


