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CZUJNIK  POMIAROWY  SIŁY  / BELKOWY/      FT- 5305 
 

Tensometryczny czujnik siły przeznaczony do pomiaru sił w warunkach przemysłowych. Konstrukcja czujników 

umożliwia ich stosowanie jako podpory i belki pomiarowe. Czujnik działa na zasadzie pomiaru odkształcenia 

sprężystego elementu pomiarowego  pod wpływem przyłożonej siły. Odkształcenie elementu sprężystego 

powoduje zmianę rezystancji w układzie tensometrycznym, przekształcaną w układzie elektronicznym 

współpracującego wzmacniacza na sygnał wyjściowy proporcjonalny do przyłożonej siły. Po wzorcowaniu u 

producenta, czujnik otrzymuje świadectwo odbioru technicznego i kartę gwarancyjną 

DANE TECHNICZNE        SCHEMAT  POŁĄCZEŃ 

Materiał czujnika : ....................................... stal nierdzewna  1.4057  

Przeciążalność pomiarowa ......................... 1,25  x  zakres pomiarowy 

Przeciążalność wytrzymałościowa ............. 2,5  x  zakres pomiarowy   

Klasa dokładności wg PN-EN ISO 7500-1 …... 0,5 % 

 (w zakresie 20 õ 100 % zakresu pomiarowego) 

Tolerancja zera .......................................... 1 % 

Niestabilność temp. zera i czułości ............ 0,005 %/K      

Oporność mostka ....................................... 350 W (standard);    1000 W  

Czułość : FT-5305 L .................................. ok.  1,2  mV/V    PRZYKŁAD  OZNACZENIA 

 FT-5305 M, H ............................ ok.  2,0  mV/V      

Czułość wzorcowana (na zam·wienie) ......... 1,0  ;  1,5  ;   2,0 mV/V  

Napięcie wzbudzenia mostka ..................... 5 ÷ 10 V _ 

Temperatura otoczenia .............................. -25 o  ÷  + 45 oC 

Stopień ochrony ......................................... IP 56 

Kabel wyjściowy (standard) .................. 4 x 0,25 mm
2
 ek 

Długość kabla ....................................... wg zamówienia; 3 m standard 

Przyłącze kabla  …………………..…... złącze ZKK,  ZKP,  dławnica DL 

(ZKK standardowo mocowane w poz. poziomej równolegle do płaszczyzny montażu, skierowane w prawo, inna pozycja wg zamówienia) 
 
 

ZŁĄCZE KABLOWE     
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  FT- 5305 M / 1000 W / 400 daN / 5 m / ZKP 
  : : :  : :   : 
Typ  ................. : : :  : :  : 

Wielk. pomiarowa ..... : :  : :  : 

Wyk. wysokoomowe .......... :  : :  : 

Zakres pomiarowy ............................... : :  : 

Długość kabla / przyłącze kabla ........................ :.... : 
 
 

Wielk 
Zakresy pomiarowe 

 kg   / daN / 
W Y M I A R Y    / mm / Moment 

dokrňc. Ŝrub A B C D E F G H I J K L 

L 

   0  ÷  50  ;  100 ;  150 21 30 69 10,5 20 14 30 27 10 70 30 135     45  Nm 

   0  ÷ 200 ;  250 ;  400 21 30 69 10,5 20 14 30 27 10 70 30 135     45  Nm 

   0  ÷     600  ;   1000  21 30 69 12,5 20 14 38 32 10 70 32 135     80  Nm 

M 
   0  ÷   1600  ;   2500  25 60 88 21,0 30 21 48 38 14 110 38 192   370  Nm 

   0  ÷   4000     25 60 88 21,0 30 21 48 38 14 110 38 192   370  Nm 

H 
   0  ÷   6000        30 60 117 28,0 40 26 68 58 18 125 58 230   950  Nm 

   0  ÷  10000  30 60 117 28,0 40 26 68 58 18 125 58 230   950  Nm 
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DUKUMENTACJA TECHNICZNO ς RUCHOWA 

/½¦WbLY  {L_¸    C¢-5305 
 

1. Zakres stosowania 

Podstawowym zastosowaniem jest pomiar ǎƛƱ 
przenoszonych w osi otworu E, w jednym lub obu 
kierunkach. 
 

2. Budowa 

¢ŜƴǎƻƳŜǘǊȅŎȊƴȅ ŎȊǳƧƴƛƪ ǎƛƱȅ ŘȊƛŀƱŀ ƴŀ ȊŀǎŀŘȊƛŜ 
poƳƛŀǊǳ ƻŘƪǎȊǘŀƱŎŜƴƛŀ ǎǇǊťȍȅǎǘŜƎƻ ŜƭŜƳŜƴǘǳ 
ǇƻƳƛŀǊƻǿŜƎƻ ǇƻŘ ǿǇƱȅǿŜƳ ǇǊȊȅƱƻȍƻƴŜƧ ǎƛƱȅ ǇǊȊȅ 
ǇƻƳƻŎȅ Ƴƻǎǘƪŀ ǘŜƴǎƻƳŜǘǊȅŎȊƴŜƎƻΦ {ȅƎƴŀƱ 
pomiarowy z mostka wyprowadzony jest przez kabel 
Řƻ ȊŜǿƴťǘǊȊƴŜƎƻ ǿȊƳŀŎƴƛŀŎȊŀ ǇƻƳƛŀǊƻǿŜƎƻΦ 

 

3. Parametry techniczne 
- wg karty katalogowej 

 
4. hōǎƱǳƎŀ 

4.1  ½ŀƛƴǎǘŀƭƻǿŀŏ ŎȊǳƧƴƛƪ ǿ ƳƛŜjscu pomiaru 
ȊŀǇŜǿƴƛŀƧŊŎ ƻǎƛƻǿŜ ƻōŎƛŊȍŜƴƛŜ czujnika 

4.2  tƻŘƱŊŎȊȅŏ ƪŀōŜƭ Řƻ ȊŜǿƴťǘǊȊƴŜƎƻ wzmacniacza 
pomiarowego 

4.3  ½ŀŘŀŏ ƻōŎƛŊȍŜƴƛŜ ǇƻƳƛŀǊƻǿŜ 
4.4  ²ȅƪƻƴŀŏ ǇƻƳƛŀǊȅ 
4.5  hƪǊŜǎƻǿƻ ǎǇǊŀǿŘȊŀŏ ϦȊŜǊƻǿŊϦ ǿŀǊǘƻǏŏ ǎȅƎƴŀƱǳ 
ǿȅƧǏŎƛƻǿŜƎƻ ȊŜ ǿȊƳŀŎƴƛŀŎȊŀ ǿǎǇƽƱǇǊŀŎǳƧŊŎŜƎƻ 
Ȋ ŎȊǳƧƴƛƪƛŜƳΤ ƻŘŎƘȅƱƪƛ ϦȊŜǊŀϦ ƪƻǊȅƎƻǿŀŏ 
potencjometrem ZERO we wzmacniaczu 

 
 

  
 
 

5. ²ŀǊǳƴƪƛ ǳȍȅǘƪƻǿŀƴƛŀ 

5.1  /ȊǳƧƴƛƪ ƛƴǎǘŀƭƻǿŀŏ ȊŀǇŜǿƴƛŀƧŊŎ ƻǎƛƻǿŜ ŘȊƛŀƱŀƴƛŜ 
ǎƛƱȅ ƳƛŜǊȊƻƴŜƧΦ  

5.2  tǊȊȅ ŘƻōƛŜǊŀƴƛǳ ȊŀƪǊŜǎǳ ǇƻƳƛŀǊƻǿŜƎƻ ƴŀƭŜȍȅ 
ǳǿȊƎƭťŘƴƛŏ ŎƘŀǊŀƪǘŜǊ ƻōŎƛŊȍŜƴƛŀ ŎȊǳƧƴƛƪŀ ǿƎ 
ȊŀǎŀŘ ǿȅǘǊȊȅƳŀƱƻǏŎƛ ȊƳťŎȊŜƴƛƻǿŜƧΦ  
½ŀƭŜŎŜƴƛŀΥ ƻōŎƛŊȍŜƴƛŜ ǎǘŀǘȅŎȊƴŜ - 100 % , 
ƻōŎƛŊȍŜƴƛŜ ŘȅƴŀƳƛŎȊƴŜ ƛ ǇǳƭǎŀŎȅƧƴŜ - 67 % 
zakresu pomiarowego 

5.3  tǊȊȅ ƻōŎƛŊȍŜƴƛŀŎƘ ŘȅƴŀƳƛŎȊƴȅŎƘ όƴǇΦ ǎȊŀǊǇƴƛťŎƛŀύ 
ȊǿǊŀŎŀŏ ǳǿŀƎť ŀōȅ ƳŀƪǎȅƳŀƭƴŀ ŎƘǿƛƭƻǿŀ 
waǊǘƻǏŏ ǎƛƱȅ ƴƛŜ ǇǊȊŜƪǊŀŎȊŀƱŀ мнл ҈ ȊŀƪǊŜǎǳ 
pomiaǊƻǿŜƎƻΦ tǊȊŜƪǊƻŎȊŜƴƛŜ ǘŜƧ ǿŀǊǘƻǏŎƛ ƳƻȍŜ 
ǎǇƻǿƻŘƻǿŀŏ ǇƻƎƻǊǎȊŜƴƛŜ ǿƱŀǎƴƻǏŎƛ 
ƳŜǘǊƻƭƻƎƛŎȊƴȅŎƘ ŀ ǇǊȊŜƪǊƻŎȊŜƴƛŜ ǿŀǊǘƻǏŎƛ нлл ҈ 
ȊŀƪǊŜǎǳ ǇƻƳƛŀǊƻǿŜƎƻ ƳƻȍŜ ǎǇƻǿƻŘƻǿŀŏ 
nienaprawialne uszkodzenie czujnika. 

5.4  Pomiary wykonywŀŏ ǿ ǎǘŀōƛƭƴȅŎƘ ǿŀǊǳƴƪŀŎƘ 
ǘŜǊƳƛŎȊƴȅŎƘΣ ōŜȊ ǎƛƭƴȅŎƘ Ǉƽƭ ŜƭŜƪǘǊƻƳŀƎƴŜ- 
tycznych 

5.5  ¦ǘǊȊȅƳȅǿŀŏ czujnik w dobrym wizualnie stanie 
technicznym 

 

6. Warunki gwarancji 
tǊƻŘǳŎŜƴǘ ǳŘȊƛŜƭŀ ƎǿŀǊŀƴŎƧƛ ƴŀ ƻƪǊŜǎ мн ƳƛŜǎƛťŎȅ 
ǳȍȅǘƪƻǿŀƴƛŀ ǿȅǊƻōǳΦ 
DǿŀǊŀƴŎƧŀ ƴƛŜ ǎŊ ƻōƧťte uszkodzenia wyroōǳ ǇƻǿǎǘŀƱŜ 
ǿ ǿȅƴƛƪǳ ƴƛŜǿƱŀǏciwego, niezgodnego z DTR 
ǳȍȅǘƪƻǿŀƴƛŀ ƛ ƪƻƴǎŜǊǿŀŎƧƛ ƭǳō Řƻƪƻƴȅǿŀƴƛŀ ƴŀǇǊŀǿ 
ǇǊȊŜȊ ƻǎƻōȅ ƴƛŜǳǇƻǿŀȍƴƛƻƴŜ ƻǊŀȊ ǳǎȊƪƻŘȊŜƴƛŀ ǿȅǊƻōǳ 
ƴŀ ǎƪǳǘŜƪ ōƱťŘƴŜƎƻ ǇƻŘƱŊŎȊŜƴƛŀ ƪŀōƭŀ Řƻ ǳǊȊŊŘȊŜƴƛŀ 
ȊŜǿƴťǘǊȊƴŜƎƻ. 
Producent nie ponosi odpowiedȊƛŀƭƴƻǏŎƛ Ȋŀ ōƱťŘȅΣ 
ǳǎȊƪƻŘȊŜƴƛŀ ƛ ŀǿŀǊƛŜ ǎǇƻǿƻŘƻǿŀƴŜ ƴƛŜǇǊŀǿƛŘƱƻǿȅƳ 
ŘƻōƻǊŜƳ ǳǊȊŊŘȊŜƵ ƭǳō ǿŀŘƭƛǿȅƳ ƳƻƴǘŀȍŜƳ 

 
7. Uwaga  

NiniejǎȊŀ 5¢w ǎǘŀƴƻǿƛ ƛƴǘŜƎǊŀƭƴŊ ŎŀƱƻǏŏ Ȋ ƪŀǊǘŀ 
ƪŀǘŀƭƻƎƻǿŊ czujnika 
 
. 
 

   


