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CZUJNIK  POMIAROWY  SIŁY     FT- 5102 

     
Tensometryczny czujnik do pomiaru sił ściskających w warunkach przemysłowych. Ze względu na małe wymiary, 
szczególnie przydatny do stosowania w małogabarytowych maszynach i mechanizmach. 
Czujnik działa na zasadzie pomiaru odkształcenia sprężystego elementu pomiarowego pod wpływem przyłożonej 
siły. Odkształcenie elementu pomiarowego powoduje zmianę rezystancji w układzie tensometrycznym, 
przekształcaną w układzie elektronicznym współpracującego z czujnikiem wzmacniacza na sygnał wyjściowy, 
proporcjonalny do przyłożonej siły. Zmiany temperatury otoczenia kompensowane są w układzie elektrycznym 
czujnika. Po wzorcowaniu u producenta czujnik otrzymuje świadectwo odbioru technicznego i kartę gwarancyjną 

 
DANE TECHNICZNE        SCHEMAT  POŁĄCZEŃ 

Materiał czujnika ......................................... stal nierdzewna     1.4057 

Przeciążalność pomiarowa ......................... 1,2 x zakres pomiarowy 

Klasa dokładności  wg PN-EN ISO 7500-1  (w zakresie 20 ÷ 100 % zakresu pomiarowego) 

  - wykonanie standardowe ......................... 1,0 % 

  - wykonanie specjalne .............................. 0,5 % 

Tolerancja zera ........................................... 1 % 

Niestabilność temperaturowa zera ……..... 0,02 %/K 

Oporność mostka  ...................................... 350 W (standard);   1000 W 

Czułość ....................................................... 1,0  ± 0,2  mV/V 

Napięcie wzbudzenia mostka ..................... 5  ÷  10 V   

Temperatura otoczenia ............................... -25 o  ÷ + 45 oC    PRZYKŁAD  OZNACZENIA 

Stopień ochrony .......................................... IP 56 

Kabel wyjściowy .......................................... 4 x 0,34 mm
2
 ek 

Długość kabla ............................................. 3 m standard 

 

 

ZAKRESY  POMIAROWE 

0   ÷    25  N 

0   ÷    40  N 

0   ÷    60  N 

0   ÷  100  N 

0   ÷  160  N 

0   ÷   250  N 

0   ÷   400  N 

0   ÷   600  N 

0   ÷ 1000  N 

 
 
   Wyk. R     ST      SB 

 

 
 

 
 
 

 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 

   FT- 5102 / 1000 W / S B / 60 N / 5 m 
 : : : : : : 
Typ  .................... : : : : : : 
Wyk. wysokoomowe ............. : : : : : 
Obciążenie: S - ściskanie ................ : : : : 
 R - rozciąganie ............ : : : : 
Wyprowadzenie kabla:  B - boczne ....... : : : 
   T - tylne ........... : : : 
Zakres pomiarowy .......................................... : : 
Długość kabla ............................................................. : 

 
UWAGA:   w wykonaniu SB wyprowadzenie kabla jest 

przesunięte o 45
o
 względem osi otworów 

mocujących 
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DUKUMENTACJA TECHNICZNO ς RUCHOWA 

CZUJbLY  {L_¸    C¢-5102 
 

1. Zakres stosowania 

tƻŘǎǘŀǿƻǿȅƳ ȊŀǎǘƻǎƻǿŀƴƛŜƳ ƧŜǎǘ ǇƻƳƛŀǊ ǎƛƱ 
ǊƻȊŎƛŊƎŀƧŊŎȅŎƘ όǿȅƪΦ wύ ƭǳō ǎƛƱ ǏŎƛǎƪŀƧŊŎȅŎƘ όǿȅƪΦ {¢ ƛ 
{.ύ ǇǊȊŜƴƻǎȊƻƴȅŎƘ ǇƻǇǊȊŜȊ ǘǊȊǇƛť Ǝǿƛƴǘƻǿŀƴȅ όǿȅƪΦ 
wύ ƭǳō ǇƻǇǊȊŜǿȊ ƎƱƽǿƪť ƴŀŎƛǎƪƻǿŊ όǿȅƪΦ {¢ ƛ {.ύ 

 

2. Budowa 

Tensometryczƴȅ ŎȊǳƧƴƛƪ ǎƛƱȅ ŘȊƛŀƱŀ ƴŀ ȊŀǎŀŘȊƛŜ 
ǇƻƳƛŀǊǳ ƻŘƪǎȊǘŀƱŎŜƴƛŀ ǎǇǊťȍȅǎǘŜƎƻ ŜƭŜƳŜƴǘǳ 
ǇƻƳƛŀǊƻǿŜƎƻ ǇƻŘ ǿǇƱȅǿŜƳ ǇǊȊȅƱƻȍƻƴŜƧ ǎƛƱȅ ǇǊȊȅ 
ǇƻƳƻŎȅ Ƴƻǎǘƪŀ ǘŜƴǎƻƳŜǘǊȅŎȊƴŜƎƻΦ {ȅƎƴŀƱ 
pomiarowy z mostka wyprowadzony jest do 
ȊŜǿƴťǘǊȊƴŜƎƻ ǿȊƳŀŎƴƛŀŎȊŀ ǇƻƳƛŀǊƻǿŜƎƻ lub 
miernika przez kabel. 

 

3. Parametry techniczne 
- wg karty katalogowej 

 
4. hōǎƱǳƎŀ 

4.1 ½ŀƛƴǎǘŀƭƻǿŀŏ ŎȊǳƧƴƛƪ ǿ ƳƛŜǎŎǳ ǇƻƳƛŀǊǳ 
ǿȅƪƻǊȊȅǎǘǳƧŊŎ ƎƴƛŀȊŘŀ ƎǿƛƴǘƻǿŀƴŜ ǿ ǇƻŘǎǘŀǿƛŜ 
czujnika. 

4.2 tƻŘƱŊŎȊȅŏ ƪŀōŜƭ ŎȊǳƧƴƛƪŀ Řƻ ȊŜǿƴťǘǊȊƴŜƎƻ 
wzmacniacza pomiarowego  

4.3 ½ŀŘŀŏ ƻōŎƛŊȍŜƴƛŜ ǇƻƳƛŀǊƻǿŜ  
4.4 Wykonŀŏ ǇƻƳƛŀǊȅ 
4.5 hƪǊŜǎƻǿƻ ǎǇǊŀǿŘȊŀŏ ϦȊŜǊƻǿŊϦ ǿŀǊǘƻǏŏ ǎȅƎƴŀƱǳ 

ǿȅƧǏŎƛƻǿŜƎƻ ȊŜ ǿȊƳŀŎƴƛŀŎȊŀ ǿǎǇƽƱǇǊŀŎǳƧŊŎŜƎƻ 
Ȋ ŎȊǳƧƴƛƪƛŜƳΤ ƻŘŎƘȅƱƪƛ ϦȊŜǊŀϦ ƪƻǊȅƎƻǿŀŏ 
potencjometrem ZERO we wzmacniaczu 

 
 

  
 
 

5. ²ŀǊǳƴƪƛ ǳȍȅǘƪƻǿŀƴƛŀ 

5.1  /ȊǳƧƴƛƪ ƛƴǎǘŀƭƻǿŀŏ Řƻ ǇǊŀŎȅ ȊŀǇŜǿƴƛŀƧŊŎ ƻǎƛƻǿȅ 
(pionowy) nacisk na czujnik lub osiowe 
ǊƻȊŎƛŊƎŀƴƛŜ ŎȊǳƧƴƛƪŀΦ bŀƭŜȍȅ ȊŀǇŜǿƴƛŏ ǎǘŀƱȅ ǎǘȅƪ 
ŎȊǳƧƴƛƪŀ Ȋ ŜƭŜƳŜƴǘŜƳ ƻōŎƛŊȍŀƧŊŎȅƳ ȊŜ ǿȊƎƭťŘǳ 
ƴŀ ǎǘŀōƛƭƛȊŀŎƧť ǘŜƳǇŜǊŀǘǳǊƻǿŊ ǳƪƱŀŘǳ 
ǇƻƳƛŀǊƻǿŜƎƻΦ tǊȊȅ ƳŀƱŜƧ ƳŀǎƛŜ ŎȊǳƧƴƛƪŀΣ 
chwilowy styk zimnej masy elementu 
ƻōŎƛŊȍŀƧŊŎŜƎƻ ǇƻǿƻŘǳƧŜ ƎǿŀƱǘƻǿƴŜ 
ƻŘǇǊƻǿŀŘȊŜƴƛŜ ŎƛŜǇƱŀ ƛ ǿ ŜŦŜƪŎƛŜ ŘƻŘŀǘƪƻǿŜ 
ōƱťŘȅ ǇƻƳƛŀǊǳ ǿ ǎǘŀƴƛŜ ŎƛŜǇƭƴȅƳ ƴƛŜǳǎǘŀƭƻƴȅƳ 

5.2  Przy dobieraniu ȊŀƪǊŜǎǳ ǇƻƳƛŀǊƻǿŜƎƻ ƴŀƭŜȍȅ 
ǳǿȊƎƭťŘƴƛŏ ŎƘŀǊŀƪǘŜǊ ƻōŎƛŊȍŜƴƛŀ ŎȊǳƧƴƛƪŀ ǿƎ 
ȊŀǎŀŘ ǿȅǘǊȊȅƳŀƱƻǏŎƛ ȊƳťŎȊŜƴƛƻǿŜƧΦ  
½ŀƭŜŎŜƴƛŀΥ ƻōŎƛŊȍŜƴƛŜ ǎǘŀǘȅŎȊƴŜ - 100 % , 
ƻōŎƛŊȍŜƴƛŜ ŘȅƴŀƳƛŎȊƴŜ ƛ ǇǳƭǎŀŎȅƧƴŜ - 67 % 
zakresu pomiarowego 

5.3  tǊȊȅ ƻōŎƛŊȍŜƴƛŀŎƘ ŘȅƴŀƳƛŎȊƴȅŎƘ όƴǇΦ ǎȊŀǊǇƴƛťŎƛŀύ 
ȊǿǊŀŎŀŏ ǳǿŀƎť ŀōȅ ƳŀƪǎȅƳŀƭƴŀ ŎƘǿƛƭƻǿŀ 
ǿŀǊǘƻǏŏ ǎƛƱȅ ƴƛŜ ǇǊȊŜƪǊŀŎȊŀƱŀ мн0 % zakresu 
ǇƻƳƛŀǊƻǿŜƎƻΦ tǊȊŜƪǊƻŎȊŜƴƛŜ ǘŜƧ ǿŀǊǘƻǎŎƛ ƳƻȍŜ 
spowodƻǿŀŏ ǇƻƎƻǊǎȊŜƴƛŜ ǿƱŀǎƴƻǏŎƛ 
ƳŜǘǊƻƭƻƎƛŎȊƴȅŎƘ ŀ ǇǊȊŜƪǊƻŎȊŜƴƛŜ ǿŀǊǘƻǏŎƛ н00 % 
zakresu ǇƻƳƛŀǊƻǿŜƎƻ ƳƻȍŜ ǎǇƻǿƻŘƻǿŀŏ 
nienaprawialne uszkodzenie czujnika. 

5.4  tƻƳƛŀǊȅ ǿȅƪƻƴȅǿŀŏ ǿ ǎǘŀōƛƭƴȅŎƘ ǿŀǊǳƴƪŀŎƘ 
ǘŜǊƳƛŎȊƴȅŎƘΣ ōŜȊ ǎƛƭƴȅŎƘ Ǉƽƭ ŜƭŜƪǘǊƻƳŀƎƴŜ- 
tycznych 

5.5  ¦ǘǊȊȅƳȅǿŀŏ ŎȊǳjnik w dobrym wizualnie stanie 
technicznym 

 

6. Warunki gwarancji 
tǊƻŘǳŎŜƴǘ ǳŘȊƛŜƭŀ ƎǿŀǊŀƴŎƧƛ ƴŀ ƻƪǊŜǎ мн ƳƛŜǎƛťŎȅ 
ǳȍȅǘƪƻǿŀƴƛŀ ǿȅǊƻōǳΦ 
DǿŀǊŀƴŎƧŀ ƴƛŜ ǎŀ ƻōƧŜǘŜ ǳǎȊƪƻŘȊŜƴƛŀ ǿȅǊƻōǳ ǇƻǿǎǘŀƱŜ 
ǿ ǿȅƴƛƪǳ ƴƛŜǿƱŀǎŎƛǿŜƎƻΣ ƴƛŜȊƎƻŘƴŜƎƻ Ȋ 5¢w 
ǳȍȅǘƪƻǿŀƴƛŀ ƛ ƪƻƴǎŜǊǿŀŎƧƛ ƭǳō Řokonywania napraw 
ǇǊȊŜȊ ƻǎƻōȅ ƴƛŜǳǇƻǿŀȍƴƛƻƴŜ ƻǊŀȊ ǳǎȊƪƻŘȊŜƴƛŀ ǿȅǊƻōǳ 
ƴŀ ǎƪǳǘŜƪ ōƱťŘƴŜƎƻ ǇƻŘƱŊŎȊŜƴƛŀ ƪŀōƭŀ Řƻ ǳǊȊŊŘȊŜƴƛŀ 
ȊŜǿƴťǘǊȊƴŜƎƻ. 
tǊƻŘǳŎŜƴǘ ƴƛŜ Ǉƻƴƻǎƛ ƻŘǇƻǿƛŜŘȊƛŀƭƴƻǏŎƛ Ȋŀ ōƱťŘȅΣ 
ǳǎȊƪƻŘȊŜƴƛŀ ƛ ŀǿŀǊƛŜ ǎǇƻǿƻŘƻǿŀƴŜ ƴƛŜǇǊŀǿƛŘƱƻǿȅƳ 
ŘƻōƻǊŜƳ ǳǊȊŊŘȊŜƵ ƭǳō ǿŀŘƭƛǿȅƳ ƳƻƴǘŀȍŜƳ 

 
7. Uwaga  

bƛƴƛŜƧǎȊŀ 5¢w ǎǘŀƴƻǿƛ ƛƴǘŜƎǊŀƭƴŊ ŎŀƱƻǎŏ Ȋ ƪŀǊǘŀ 
ƪŀǘŀƭƻƎƻǿŊ czujnika. 
 
. 
 

   


